Der digitale Zwilling
ruckt an den Anfang.
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bisher
Zwilling
jetzt
(digifaler Zwilling, ab der ersten Skizze >>

Was KI-Modellierung fiir die Leute heil3t, die Maschinen

planen und bauen. Ein paar Thesen.
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CAD und Planungsdaten
sind die Quelle der Wahrheit.

Simulationsmodell )

virtuelle Inbetriebnahme )

machine.step

AN

Planungsdaten

Layout - I0-Liste - Ablauf

i PPN S _ | 3D-HMI und Service )

Kein Nachbauen der Maschine mehr in einem separaten
Simulationstool. Aus CAD und den Planungsdaten, die ihr
sowieso habt, ist der Zwilling in unter einer Stunde erstellt

oder aktualisiert. Jedes Mal.
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Das CAD ist schon wieder neu?
Kostet ein paar Tokens.

Rev A.step Rev B.step Rev C.step Rev D.step EEW

Zwilling A Zwilling B Zwilling C Zwilling D

Den Zwilling mit der Konstruktion synchron zu halten, war
bisher der Grund, warum Zwillinge veralten. Jetzt lduft das
Update auf der neuen Revision und ist in unter einer Stunde
durch. Das Modell folgt CAD und Planung, nicht umgekehrt.
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Bibliotheken und Standards
werden unwichtiger.

bisher: Bibliothek + Modellierungsstandard

Conveyor_std Gripper_v2 Cylindexr_ A Sensor PNP Robot_6ax

Turntable Stopper_v3 Lift B Gate 2 : fehlt

______________

jetzt: das Teil selbst

delta.step

Datenblatt.pdt

laufende Kinematik

Ohne saubere Bibliothek kein Zwilling, das war die Regel.
Unser autonox-Delta hat seine Kinematik von der Kl
bekommen, gebaut aus STEP-Datei und Datenbléttern. Die
Bibliothek ist nicht mehr der Engpass.
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Deine Daten miissen nicht
erst aufgeraumt werden.

10 Liste_final_v3.xlsx

Datenblatt _EN.pdf

A v

IMG_2041.7p8 S

Ali: Aly- Taktzeit

layout_alt.dwg

Eine IO-Liste in Excel, ein Datenblatt als PDF, ein Foto vom
Whiteboard. Niemand muss das vorher in ein Format

Ubersetzen. Die Kl liest es so, wie es ist.
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Die KI plant.
Der Zwilling priift.

@ KI-VYorschlage
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X Engpass ' lauft X Kollision

in der Simulation gepriift, bevor jemand Stahl bestellt

Ein Layout schligt eine Kl in Sekunden vor. Ob es
funktioniert, ist eine andere Frage, und genau das ist jetzt
der Job des Zwillings: Priifstand fir die Pléne der KI.
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Zehn Varianten
statt einer.

a1 22

26 i a7 y a2 a9 1@

Unsere Laserschweil3station ging in etwa einer Stunde
von einer STEP-Datei zum Simulationsmodell. Zu dem
Preis verteidigst du nicht mehr die erste Idee. Du testest

die anderen.
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Du prifst das Modell.
Du baust es nicht mehr.

o Kinematik v
@ X
Q @ ‘:@ e Sensorpositionen
<

o Takizeit ?

Die Arbeit verschiebt sich vom Bauen des Modells zum
Priifen des Verhaltens. Da zshlt Erfahrung sowieso am

meisten, und da soll weiterhin ein Ingenieur unterschreiben.
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Kein Leuchtturm-
projekt mehr.

bisher: die groke Linie bekommt einen Zwilling

jetzt: jede Maschine, die du auslieferst
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Frither hat sich ein Zwilling fiir die grof3e Linie gelohnt.
Wenn er etwa eine Stunde braucht, lohnt er sich fiir jede
Maschine, auch fiir die kleine Sondermaschine, fiir die nie

Budget da war.
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Schick uns deine STEP-Datei.
Dein digitaler Zwilling
in unter einer Stunde.

STER o dil

deine_maschine.step j

pom -
O

Keine Folien, kein Pitch. Deine Maschine als laufender

Zwilling. Schreib mir eine Nachricht.
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